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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Praca przejsciowa

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Mechanika i budowa maszyn 2/3

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiow

Informatyzacja i robotyzacja wytwarzania ogdlnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc

niestacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)
Cwiczenia Projekty/seminaria
20
Liczba punktow ECTS
4
Wyktadowcy
Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:

dr inz. Marek Rybicki

Wydziat Inzynierii Mechanicznej
Instytut Technologii Mechanicznej
ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan
pok. 632, tel.: +48616652752

hala 20, tel.: +48616652753

e-mail: marek.rybicki@put.poznan.pl

Wymagania wstepne
1) Podstawowe wiadomosci z zakresu technik wytwarzania, robotyzacji i informatyzacji.

2) Umiejetnos¢ korzystania z informacji pozyskiwanych z biblioteki i Internetu oraz doskonalenia wiedzy i
rozwigzywania problemaéw.

Cel przedmiotu
Nabycie wiedzy i umiejetnosci projektowych systemdw robotyzacji i informatyzacji w przemysle
wytworczym.
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Przedmiotowe efekty uczenia sie
Wiedza
1. Znajomos$¢é nowoczesnych rozwigzan w zakresie robotyzacji i informatyzacji proceséw wytwarzania.

Umiejetnosci
1. Umiejetnos¢ wyboru uzasadnionego stopnia automatyzacji i informatyzacji procesu produkcyjnego.

2. Umiejetnos$¢ doboru systemoéw automatyzacji i informatyzacji proceséw wytwarzania w zakresie
inzynierii wytwarzania.

3. Umiejetnos$¢ uzupetniania wiedzy i umiejetnosci w celu rozwigzania problemow.

Kompetencje spoteczne
1. Gotowos¢ do korzystania z wiedzy i doswiadczenia ekspertdw przy trudnosciach przy samodzielnym
rozwigzaniu danego problemu robotyzacji i informatyzacji proceséw wytwarzania.

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposoéb:
Zaliczenie na podstawie wykonanego projektu.

Tresci programowe

1) Systemy informatyczne wspomagajace zarzgdzanie srodkami produkcji, obliczenia wytrzymatosciowe,
programowanie robotdw itp.

2) Symulacja proceséw obrdébki i i montazu

3) Systemy informatyczne Przemystu 4.0 oraz wspotpraca robota i cztowieka w przemysle 5.0

4) Wdrazanie robotéw w technikach wytwarzania i montazu.

5) Chwytaki i przenosniki w zautomatyzowane] produkcji.

6) Sensoryka w procesach wytwdrczych. Zautomatyzowane systemy pomiarowe geometrii wyrobdow.
7) Zastosowania systemow wizji maszynowej i rzeczywistosci wirtualnej w przemysle wytwoérczym.
Metody dydaktyczne

Metoda projektéw - samodzielna realizacja przez studentéw zadania wg przedstawionej instrukcji.
Zakonczeniem projektu jest jego prezentacja z dyskusjg oraz ztozenie w formie pisemnej opracownego
tematu.
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Bilans nakfadu pracy przecietnego studenta

EUROPEISKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 100 4,0
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 23 1,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 77 3,0

zajec¢ laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do
kolokwidéw/egzaminu, wykonanie projektu)?

! niepotrzebne skreéli¢ lub dopisa¢ inne czynnosci




